
Investigación en elastómeros, plastómer-
os y tecnologías de procesado para desar-
rollo de SOFT robotics con elecTRÓNICa 
integrada.

A diferencia de la robótica tradicional que se 
caracteriza por sistemas con estructuras rígidas, 
la robótica blanda o también conocida como 
“Soft Robotics” es el subcampo especifico de la 
robótica que se ocupa de construir robots a 
partir de materiales flexibles (plastómeros y 
elastómeros), cuyo diseño y estructura se inspi-
ra en la morfología de animales invertebrados. 

El proyecto SOFTRONIC permitirá un avance 
significativo tanto a nivel de materiales, técnicas 
de procesado y electrónica embebida, así como 

en robótica blanda. El objetivo principal se 
centra en la integración de distintas tecnologías 
emergentes del sector del plástico para desarr-
ollar dispositivos poliméricos inteligentes enfo-
cados en los sectores de la robótica industrial y 
salud. 

Por tanto, el proyecto se centra en:
• Desarrollar materiales elastómeros y plas-
tómeros conductores eléctricos.
• Desarrollo de banco de pruebas de fabri-
cación aditiva híbrida para la impresión multima-
terial 3D: combinación de materiales de difer-
ente dureza y materiales conductores eléctricos.
• La integración de sensores flexibles que
respondan ante variaciones físicas (deformación,
temperatura, etc.), para ser embebidos en los
materiales procesado.
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